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Immer wieder gibt es Probleme bei der Programmierung der seriellen Kommunikation von
Seiten der Anwender. Auf unserem Modul ist ein bestimmtes Protokoll implementiert, das
eingehalten werden muss. Lesen Sie den Abschnitt

ur ommunikation tber die S
unbedingt durch, bevor Sie mit dem Programmieren beginnen. Das wird lhnen eine Menge
Miihe ersparen !

Beschreibung

Di e Baugruppe SLAR st ein kleiner Positions- und Drehizahl geghet or 8stst uf en nit
Ei ngangdngen vaii0V oder, nach Umrschal tung, 0..5..10V undnOkoh@enSdar an
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angeschl ossen werden. Zum Betrieb kI ei ner BCeNbtdre unsere Mdul e 8hdM

SLAP zur Verflgung.

SLAR ist auf einer kleinen Platine mt derddviBerf 3@48 untergebracht. Ale

wi chtigen Paraneter (P, |, D, Drehzahl ,udgsdrid=atia t er konfiguration usw. ) wer
i ntern gespeichert.

Das Modul verfigt dber:

e Eine serielle Schnittstelle mt RS232- BegelBBi ( 19200Parity, 1 Stoppbit) Uber
gesant e Kommuni kati on abgew ckelt wrd.

Zwei Endschal t er ei ngange (opt ogekoppel t)

Zwei Ei ngéange fir inkrenental e W nkel enkodeungKa&al

Vi er Adresseingange (zum Betrieb von max. ulénSanMedner RS232)

Ausgang10V oder O0..10V (unschal tbar) fir exterereddteufsémngs

Spannungsver sorgung ca. 12..30V=)

D e Baugruppe SLAR st dazu geei gnet, beliebige Mtoren ém tnkngebaual en

W nkel enkoder) in ihrer Drehzahl oder é&pslini on zu r

Ker nst iick der Baugruppe ist ein 16/ 32Bidl IMrcr ddant$i gnal ver ar bei t ung und
-erzeugung geschieht rein digital. Auehtdertenpl BaRegler ist ein rein digital

Ei n geeigneter Al gorithrus bildet den atseder kArskannt en Pl D- Regl er nach.

Es sind alle W nkel enkoder verwendbar di @ ghelgangss TTL- Pegel n (H gh=5V, Low=0

l'i ef ern.

An die serielle Schnittstelle kann dieoekineter Rébéngr angeschl ossen wer den.

Endschaltern

Di e Ei ngange der Endschal ter sind optogekoppelt.

D e Endschal ter niissen di e Eingdnge deauBLARsse ziehen, wenn sie nicht betéatid

Das schiutzt vor Kabel bruch. D e Anoden deterLEDtokoppl ern |iegen auf

Ver sor gungsspannungsni veau, i.d.R al so huf eB4Mal Bbeiter zum Schal ten der

Endschal t er ei ngdnge benutzt werden nissemtspr etileerale Spannungsf esti gkei t

besitzen. Die zwei Endschalter nissen de&ndenhtlegeRahrstrecke zugeordnet werden:

Endschal terl am Ende der Strecke mt negat omen, PBedschal ter2 am Ende der Streg
mt positiven Positionen. Uberpriifen Singtdasleuniddior fahrt sonst gegen den
nmechani schen Endanschl ag!

Serielle Schnittstelle
Die Ubertragung erfolgt mit 19200Bd, 8Bitoppaien, Nb Parity. Diese Einstellunger
| assen sich nicht verandern.

Kalibrieren der Achse

Vor ausset zung zur Nutzung des Befehls iktedAnskbtues der bei den Endschalter (9
dazu”’Endschalter” wei t er oben) und ggf. der Anschluss eiven Hhdéx-agpur.

Der interne Ablauf gestaltet sich wie folgt:

Nach Senden des CAL-Befehls (nmit Paraneterd @er5Mwsior mit der durch NSCVi und
NSCAi ei ngestel | ten Geschwi ndi gkeit/ Besciégemi gemggewshl t en Endschal ter
verfahren. Wrd der Endschal ter betategBewagudgdsetort gestoppt (ohne Ranpe) U
1/16 der eingestellten Drehzahl/Beschl eant guhy andgder Mt or aus dem Endschal t
her ausgedr eht .

CAO und CA1:

Sobal d der Endschalter w eder frei isworwgedtdg@ptMitohne Ranpe) und di e Prozedul
beendet .

CA2 und CA3:

Sobal d der Endschalter w eder frei istrwimddder gMei che Ri chtung weitergedreht
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| ndex- Pul s erkannt wird. Der Mtor w rdgeahoppdf ¢ohne Ranpe) und di e Prozedur
beendet .

CA4 und CA5:

Der Motor wird in die entsprechende R cht umg gdadrdmdex-Pul s erkannt wird. Der
wi rd dann sofort gestoppt (ohne Ranpe) uwdlidiiestPrimzendet .

Der interne Positionszahler wird vom CAbt Bed¢eihhf Inugst .
Anschl i eBend kann i wenn gewlinscht @ di eseriRosi$Pddi zur Nul | position erkl art

Beachten Sie:

1) Ist der CAL-Befehl abgesetzt, wrd ddseevtsiuli migrbzw. die Antwort auf i CALT
senden, wenn erfolgreich kalibriert wrdieesaiifaartd i st das Mdul eigentlich ni
ansprechbar! (Ausnahne siehe 3))

2) Die Genauigkeit steigt, je niedridéCVi eimgdstled | te Drehzahl ist.

3) Soll eine laufende Kalibrierung ausni Ggénderl ahgebr ochen werden ist das
Zeichen Crtl-K (ASCI1 dezimal 11, hex Ob) Das Mmchde antwortet dann mit dem Ech
des Crl-K Die Mtorposition ist damkahatoirlerch ,i Was Fl ag NCALI wird auf Low,
geset zt . .

4) Es wird am | ndex- Ei ngang ein Hi ghinpuls erwartet

5) Das iAbbrenseni des Mtors wahrend deunfaki bol gt ohne Ranpe und damt sehr
hart. Das kann je nach Massetragheit undchwerfdlgikged durchaus zu Probl enen fih
(Uber schwi nger). Passen Sie daher die Verifradirgjesichvan di e bei |hnen vorliegend
Ver hal t ni sse an.

PIDParameter

st

Mot

Wer C

er st
cht

(0)

ren

D e Paraneter P, | und D haben den gl ei chkanyer0euB2000. Nur positive Zahlen sind

erlaubt. Die Gundeinstellung ist:

P=40, 1=40, D=80

Di ese Einstellung ist nicht ideal !

Die Steifigkeit des Motors wird mit P verandert.

Di e Schwi ngneigung wird mt D unterdrickt.

I verschafft Positioniergenauigkeit am Zielort.

Par anet er vorsichtig andern, allzu groRengen samdemei st nicht sinnvoll, besse
sich Iangsam an das i Optinuni heranzut astdam.Vdataefeanswei se kann enpf ohl en

wer den:

| -Anteil abschalten bzw. stark verri rgerirki(11KI.OTNwd i st di e Positioni ergenaui g
schl echt, aber der D und P-Anteil w wvadmilechntmehr beei nflusst. D-Anteil und P
er hohen, bis die gewinschte oder machbariet Stei ¢i gkte i st. Um dem Schwi ngen

vor zubeugen ggf. D-Anteil variieren. lustd mMazufiri elen, wird der |-Anteil solan
erhoht bis auch die Positioniergenaui gheMersindemungen des Regel ver hal t ens
feststell en zu kénnen nuss zw schen den ehnzel @end& Paraneterermttlung der N
i mer wi eder verfahren werden, nur dann bexeektvomgenonmenen Ver ander ungen.

keit
Ant

je

bt or

Di eser Vorgang ist nicht sonderlich seipiehlig,abeh sich einen sehr ruhigen Raum :

suchen (damt man den Mtor hort) und sierh Z) tMawtnehnmen. Danach hat nman ein
Gef Ghl fdr den Motor und di e Regel ung undxlesizein diom bei den. Weitere

Nachbesserungen gehen dann |eicht von dertiBahfiaf Yoi st auch, den Mtor zu ber UH
Dabei spurt nman geringste Schwi ngungen, desnymegal ||, der Mtor nuss ruhig unc
gl ei chmiRig | aufen, das ist oberste Maxsngi btUbes gdppl i kationen bei denen es be
Ist, die Steifigkeit des Systens zu vewmrikigesich Desrtei | haft auf die

Geschwi ndi gkei t sregel ung aus, wenn nehr Glezichra@@ ¢Or ehzahl genaui gkeit gef ragt
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I m Positioniernpdus bringt das nur dann etivels,dagenBystem ein weni g federnd
verhal ten soll.

Adressierung
Uober die vier Adresseingidnge des SLAR | ésst ndi ehdeel | e Adresse des Mdul s

einstell en. Dadurch kénnen bis zu 16 Mo@ereéedan 8iner RS232-Schnittstell e betnieb

werden. Dazu ist es notwendi g, den Mdulwgn ger dtarda i hre Adresse zu geben. Das
geschieht mt den Adressei ngdngen ADO..ADZ Esingdirge auf Masse gel egt, ist Adr
O eingestellt. Ist nur ADO unbeschal teetl, distgeAdredds. |1st ADO und AD1l unbescha
Adresse 3 eingestellt usw (binare Kodierung)

£SSe€
t et

Das jeweilige Mdul wird dann zundchst nht O8E Bef adressiert, wobei das x durch di

ei ngestellte Adresse ersetzt wird.

Ei ne Besonderheit der Adresse 0: Nach demnEmnes$cleal sich di eses Mdul automati s¢h

mt seiner Kennung und der Software-Version.
Nach der erstmaligen Adressierung ei nes bibcad sakiliei und wird all e fol genden Be

ausf uhren. Dieser Zustand bl ei bt erhalndenelsi dbeiuh ait anderer Adresse ausgewdah

wi rd. Das deadressierte Mdul wrd aber aimgelvarthetre Bewegung korrekt beenden.

Berechnung der Drehzahl/Beschleunigung
Ber echnung der Geschw ndi gkeit (Drehzahl)s:des Mt or
Dr ehzahluoM = SWcounts]* 140,417 / Linien
SV[counts]= Drehzghbhm * Linien / 140,417

Ber echnung der Beschl euni gung:
Beschl euni gungm] = SPcounts]* 35946. 7 / Linien
SA[ counts]= Beschl euni gupg] * Linien / 35946.7

Wobei
... §%untsiwi rd mt isv...i Ubergeben.
... 3Mountsiwi rd mt isa...i Ubergeben.

...Linien die Angabe der Aufl dsung des Wakeltenkode
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Befehlssatz der Software V2210

Kommando |Anzugebende Werte | Bemerkung
im Zahlenbreich...

S ezielle Befehle im ositioniermodus

PM Ei nschal ten des Positi oni er nndus

SV 0..32767 Fest| egen der nax. Drehzahl bneschev fnal gkeit |( VE)

VA - 33333248. . 33333244Zur absol uten Position positionieren

SW Warte bis Bewegung beendet (Siehe Al geneines)

CAL 0..5 Cal i brate 0=gegen Endl / 1=gegen End2
2=gegen Endl+l ndex / 3=gegen End2+l ndex /4d€&egpas!
Ri chtung / 5=Gegen Index neg. Richtung

S ezielle Befehle im Drehzahlregelmodus

VM Ei nschal ten des Drehzahl r egel nodus

SV - 32768. . 32767 Festl egen der max. Drehzealli cimduly (VE)

llgemeine Befehle

SA 0..32767 Fest| egen der Beschl euni gung (AQ

ST St op, der eingeschaltete Modus wird beendet

BR Break, die Bewegung wird abgebrochen (Jrit Ranpd

SP x 0..33333247 Set zen des Positi onszahh easgegébaieen Wert

RSS Ausl esen des Statusbytes

RP Ausl esen der nonmentanen Position

PE Ausl esen des nonent anen Schl eppfehlers

KP 0.. 32767 Set zen des P-Anteils der Regel ung

Kl 0.. 32767 Setzen des |-Anteils der Regelung

KD 0.. 32767 Set zen des D-Anteils der Regel ung

SE 0..15 Sel ect, Auswahl eines SL-Mduls

SCV 0.. 32767 Set zen der Kali bri ergeschwi ndi gkei t

SCA 0.. 32767 Set zen der Kali bri erbeschl euni gung

RV -32768. . 32767 Ausl esen der ei ngest el | trah gRes ¢hwi

RA 0..32767 Ausl esen der eingestellten Begchl euni gu

QP 0..255 Ausl esen des P-Anteils

Q 0..255 Ausl esen des |-Anteils

QD 0..255 Ausl esen des D-Anteils

PG Spei chern der nmonentan ei ngestelltennterneni mi
EEPROM

I D String Ausl esen der Versi onsbezei chnusighwumadeiSer i

SR 0..1 O=Abschal ten, 1=Ei nschalten des Regsly- Ei nga

SI PW 0..33333247 Set zen des Fensters fur ddsad NP@5-den | NPOS-
Ausgang

Rl PW Ausl esen der FenstergrédRe des | NPOS-dFlfafyisgamys

SR 0..1 Ei nstell en der Funktionalitat desgfRebdyn&bhed
2=Di sabl ed)

SEN 0..1 Set zen des Enabl e- Ausgangs auf Hrghod) (6)le

REN Ausl esen des Zustands des Enabl e- Ausgangs

SSYSCON Set zen der System Konfiguration

RSYSCON Ausl esen der Systenkonfiguration

Hinweise:

Jeder Befehl nuss mt einem RETURN (ASCI| t8) oakgeswer den.

Pro Zeile darf nur ein Befehl Ubermttelt werden.

Manche Bef ehl e sind nicht i mer ausf thrbar:

SA ist im VMODE i mer ausf dhrbar, im PMDE yredostnm der Mtor sich nicht beweg
bzw. die |letzte Bewegung beendet hat (Fl ag MOVE=0).
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Der Befehl SSSCN SystemKonfiguration
Mt diesem Befehl wird SLAR konfiguriert.

Bi t Bi t name Bedeut ung

0 LS1 O=Endschal ter1l abgeschaltet / 1=Endschesckallt et
1 LS2 O=Endschal ter2 abgeschaltet / 1=Endschesctkalt et
2 LS1I O=Endschalterl N cht invertierttkrl=Endschakert
3 LS2I O=Endschalter2 N cht invertierttkr?=Endschakert
4 UNI 0=Bi pol arer Ausgang: Nut1O¥i

1=Uni pol arer Ausgang: 0..5..10V und 0..10V+Si gn
5 RDY O=Ready- Ei ngang wi rd nicht bericksichti gt

1=Read- Ei ngang wi rd bericksichti gt

6 HEX O=Ausgabe all er Zahl enwerte als dezeéngteBW256)
0=Ausgabe aller Zahlenwerte als hexadezi nfad.6B.\Wx¢160)

7 ERRVEG | 0=Kei ne Fehl er nel dung bei unbekannt em Kommando
1=Fehl er nel dung N-1UCi bei unbekannt em Konmmando

LS1 und LS2

Die Bitis legen fest, ob die Endschal t drernhaupSLARriicksi chti gt werden. Mchten
den angeschl ossenen Mdtor lediglich in deegbtehzaer den kei ne Endschal ter gebra
und kénnen abgeschal t et werden.
Betrei ben Sie einen Drehtisch kann es sidenmoEhdsehal ter nach der Kalibration d
Systens abzuschal t en.

Di ese Bits haben keinen Einfluss auf dire Bad=slgd td i m St at usr egi st er!

LS1l und LS2I

Di e beiden Bits dienen dazu di e Ei ngdngeenu inverti

Nor mal erwei se (beide Bitis Low) wird erwhra etxt edaen Enschlter aus Offnern geg
Masse bestehen. Sie werden al so bei Bet daatgamdydafdf ern dem SLAR dann ein Hi gh
dann zum Anhal ten des Mdttors fuhrt.

Es gi bt jedoch geniigend el ektroni sche Schdiherufgs®nsoren) die ein H gh bei
Betatigung liefern. D ese kénnen auch angescdémssen nissen di e beiden Bits LS]
bzw. LS2I auf H gh (1) gesetzt werden.

Di ese Bits haben keinen Einfluss auf dire Badsslgd tde i m St at usr egi st er!

NI

Urschal tung der internen Software zum genesibrenoder unipol aren Ausgangssi gnal
Si ehe dazu Abschnitt NAusgang konfiguriereni.

RD

SLAR hat einen TTL-Ei ngang mt der Bezei chpuBi iReBA3) .

An di esen Eingang sollte ein Ausgang derufvdbtangesisihl ossen werden, der nel det,

Si e
auc h

es

BN
das

S.

ob

die Endstufe betriebsbereit ist oder erehtteEs diasd der Eingang Ready auf Hi gh (1

gezogen wird, wenn die Endstufe betriebsbereit ist.
st das Bit RDY (Bit5) der Systenkonfigghativem=l djldser Ei ngang ber lcksichti gt

I st der Ready-Ei ngang=Low (0) dann werdenl eliMBe¥idh MA und MR ni cht ausgef ihrt|

| st der Ready- Ei ngang=Hi gh (0) werden all e Befwhhe ausgef Uhrt.
I st das Bit RDY (Bit5) der Systenkonfi gujati od=BefLEi ngang Ready ni cht
ber ticksi chti gt .
H nwei s:
Um di e | nbetriebnahnme zu vereinfachen geebehée dresBsconi und Nrrssi.
Sie listen in nehrzeiliger Formdi e BiRsgideremeaimed artext auf. Die Befehle ei
nur zum Betrieb mt ei nem Term nal - Progr anfar(dyjB.daGdem j ewei | i gen Bef ehl
mehrere Antwortzeil en fol gen.
Weiterhin gibt es die Befehle Nssbi und Rrsbi.
Nssbi setzt ein Bit im Syscon-Registerseauatt i nNiBsbi i m Syscon- Regi ster auf 0 (
Bei spi el :
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rsb 1
setzt Bit 1 im Syscon-Register auf 0. BanEndsuhdétdr?2 abgeschaltet.
ssb 0
setzt Bit O im Syscon-Register auf 1. BanEndauhdétdrl ei ngeschaltet.

Der Befehl RSS StatusRegister

Der Status des SLARisst sich mit 1RSSI abfragen. A's Atgnwarigesdfdldssene
Rechner einen dezimal en Zahl enwert in bimdémgr Bedi2ahl enbereich betragt 0 bis
und setzt sich wie folgt zusammen:

Wer t Bezei chnung Bedeut ung

1 LIMT1 Endschalter 1 1=betati gt

2 LIMT2 Endschal ter 2 1=betati gt

4 VMODE 1=Dr ehzahl r egel nodus

8 PMODE 1=Posi ti oni er nodus

16 MOVE 1=Mot or dreht (noch)

32 I NPCS 1=In Position

64 CAL 1=Achse mttels Ncal xi erfolgreich kalibrie
128 RDY Pegel des RDY-Ei ngangs

256 UCA 1=Das | etzte Kommando war unbekannt hkohnt e

ausgef ihrt werden
Im inzelnen
VMODE
Di eses Flag wird gesetzt nachdem der Bef gfilariggf vemde.
Weiterhin: Siehe PMODE !
Das Flag wird zuriuckgesetzt nachdem der Befrphlng8mi wur de.

PMODE

Di eses Flag wird nur gesetzt, wenn der égifedrigerPMur de.

Zusat zlich wird das Fl ag MOVE geset zt weninoei er Pesehl enpfangen wurde. MOVE wi
zur ickgeset zt wenn das Ziel erreicht ist.

Das Flag PMODE w rd zurickgesetzt, wenn deBSTBeéspf angen wr de.

LIMT1
Di eses Flag ist nur dann gesetzt, wenn ter Endethnaigt ist (Kein Strom durch di

Opt okoppl er) .
LIMT2

Di eses Flag ist nur dann gesetzt, wenn ter Endet#nigt ist (Kein Strom durch di
Opt okoppl er) .

MOVE
Di eses Flag wird gesetzt wenn i m Positi oRVe)medasVer f ahr bef ehl (i MA..T oder iN
enpf angen wurde und der Mdtor noch nicht | posdeéi odi eangekommen ist. Das Flag w
zur ickgeset zt wenn der Mtor an der Zi ej@osinren sin oder ein St oppbefehl (i STi
enpf angen wurde. Das Flag ist auch gesetdér sol @moehl r egel nodus (i VM) aktiv ig

I NPOS

Das Flag wird gesetzt, wenn die Mt orpbsi i desi moech NSI PW definierten Fenst g
befindet und der Mdtor fir eine gew sseF&estedi eiselst verl assen hat (siehe dazu
NSI PTi ) .

CAL
Das Flag wird gesetzt, wenn der Mtor drtftodlgs eNCGAL mi kalibriert wurde.

Seite 7 von 12

512

rd

e

e




gr bner-elektronik gmbh

Am Romerbrunnen 11a ¢ 61118 Bad Vilbel
Tel.: 06101/523100 ¢ Fax: 06101/523101
eMail: info@aqgraebner-elektronik.de e Internet http://www.graebner-elektronik.eu

Der Befehl P
Sehr viele Werte die Sie andern konnen, nkénnen EREPROM gespei chert
werden, so dass sie nach dem Abschal ten unadsdhetieea der
Ver sor gungsspannung w eder hergestel |t werden.
Das Speichern der Werte geschieht nit Hehfs HP& Bef
Di e Ausfihrung des Befehls ist nicht migri deglwenmn den Positionier- od
Dr ehzahl r egel nodus geschal tet ist. Zum AssfBéfiredh sddlPG i st es notwendig
den Regl er zunachst nmit dem Befehl NSTi {Stapembzu
Abgespei chert werden Werte, die Sie mt dfedlgesmdegyedhdert haben:
SSYSCON, SV, SA, SCV, SCA, KP, KI, KD, SIPWTind SIP
Beachten Sie bitte, dass mt Abspeicherg ei ng¥beghat wrd, der es nogli
macht, von I hnen geanderte Werte nach Ab- remchs\éhedieé en wi eder herzustell
NPG |egt |ediglich eine Kopie der i m RAMrpargeratervari abl en an um sie n
Power - On wi eder herzustel |l en. Di e gesant e rSudittvelré rtern mt den RAM
Variabl en, nicht mt den EEPROM Vari abl enenAdder8ng z.B. nittels NKPi
vornehmen sind al so sofort wi rksam und blis¢i lRenwees Qb f !
Der Hintergrund fidr di ese MalBhahne ist, dass

1. das Lesen und Schrei ben des EEPROVS reit beebtiZzgt und

2. das EEPROM nur fir eine begrenzte AnzatyklSemraidgel egt i st.
Somt koénnen Werte im RAM bel i ebig oft ge@mddits were optinmiert sind ohne
dass das EEPROM bel astet w rd.

Der Befehl SW

Jeder an das Modul gesendete Befehl |i efitamdr te$tneinng Di eser String (in diesem
Leerstring) wird auch von SW gel i ef ert wenabei eeasigenbl i cklich stattfindende
Bewegung beendet ist.

Bewegungsabl auf e zu aut omati si eren i st edlgerdilrifach: Di e ei nzel nen Bef ehl e wer
einfach in eine Textdatei geschrieben.wiDicessodatireivon ei nem Programm zei |l enwei
gel esen. Wenn sichergestellt ist, dasdilnyreideiBef @én di e Textdatei geschriebe
ist alles recht einfach:

Zunachst wird das erste Zei chen gesendets uBdhaudeslaZei chens gewartet, dann kon
das nachste Zeichen usw. bis zum Zeil enendd @@ CRAwW rd gesendet und auf das
Echo gewartet. Nun nuss das Progranm al |l eiZsiacimehne di e vom Modul komren bi s
einschlielBlich demletzten Zeichen (ei nem k&hn @aeandchste Zeil e des i Textesl
gel esen und, wi e dargestellt, gesendet werden.

Der Befehl SWverzogert nun die Antwortssdhanly®VEbFl ag des Status- Registers
zur ickgesetzt wird A erst dann wird di e Gtk rgasandet .

Das kann u. U. jede Menge Progranmmi eraufwand.erspare

Der Befehl SIPW und SIPT
Mt
S| PW Wert
wird ein Tol eranzfenster um di e gewlinschien Z¢et @ogt :
I F ( ABS(Istposition-Soll pberti)on)HEN | nt ernfl ag=Hi gh ELSE | nt ernfl ag=Low
Wrd Interflag=H gh begi nnt nun ein Zedi ezuil aet sn,
S| PT Wert
eingestellt Wrd. reprasentiert eine Zeit in MIIlisekunden.
Nach Abl auf dieser Zeit wird das Flag und S8eNP@Ssgauf H gh gesetzt sofern der
Mot or wahrend des Abl aufs der Zeit das Impuoiscliienseérel assen hat .
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Ver| &sst der Mtor wahrend der abl auf endeh efdignsdas, wird der Zeitzéahl er
zur ickgeset zt und neu gestartet.

Der Befehl RIPW und RIPT
Mt diesen Befehlen kann die G 0sse des dictres azifeme Bef ehl SIPW bzw. der
abzul auf enden Zeit (siehe SIPT) ausgel esen werden.

Der Befehl SR

Gedacht ist der Eingang iReadyi fur deniAesci8igsmle, dass di e externe Endst uf
Ver figung stellt und anzei gt ob di e Ernddtalfieg besttr iogler nicht. Dazu | &sst sich
i Readyi - Ei ngang wi e fol gt konfigurieren:

SRO Der Eingang wi rd nicht bericksichtitgtor{dis Flrdo abgeschal t et)

SR1 Bei funktionsbereiter Endstufe w rdEamgaRgadyin- H gh erwartet.

Mel det die Endstufe ein inicht betriebsfdile giolvgardien Bef ehl e des SLAR
ni chtausgef dhrt:
PM VM MA und MR

Der Befehl SEN

kann zur Freigabe einer externen Endstufedeeanut zt w
SEN 0

schaltet den TTL-Ausgang i Enabl ei auf Low.

SEN 1

schaltet den TTL-Ausgang i Enabl ei auf Hi gh.

Zur Kommunikation tiber die RS232

Wer den di e Zei chen vom st euer nden Rechner lzpexdmidt, konnt en Zei chen verl oren
gehen. Daher ist ein Echonodus inpl enmentnéetVorgélgenswei se i st ei nzuhal ten:

Der Befehl mit seinem Paraneter wird im eavemdstiti.n

Nun wi rd das erste Zeichen des Stringslbae &cansetiseel | e Uber geben.

Danach hat der Rechner auf das Echo di eseszdewnaheas das SLAfeneriert.

| st das Echo enpfangen kann das néchste Zendbenwgeden.

Das | etzte Zeichen sollte ein CR ($0D, seliezi naF 48)I1te nicht gesendet werden. [
fuhrt zwar nicht zu Fehlern, w rd abeeckbentiatll kage al s Endkennung der Antwort
des SLAR interpretiert werden.

Nun hat der Rechner alle Zeichen, dnenSiéfien wird, in einen String zu packen.
Das vorletzte Zeichen des S&ARein CR ($0D, dezimal 13).

Das | etzte Zeichen das SigkRlet ist LF ($0A, dezinmal 10). Danacé Wwei genekei

Zei chen vom SLARund der String kann ausgewertet werden.

Was im String steht ist vom vorher gesendeabdrérBgfoehi RPi |iefert di e nonentane
Position als ASCI |- Zei chenkette, 1 Mchfsligfarsoi@inen Leerstring.
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Pinbelegung SLAR

GhND
+5Y
Donat connect
Do nat conngct
MR
ADD
AD1
AD2
AD3
Donat connect
RXD
THD
+24Y
GHD

Linke Stiftleiste (A

+5Y GHD
Sign Vel
Erahlz Rezady
PORTZ PORT2
Inpos Idax
PORTE GHD
T9 R@
GHD
E1 E2
CH_A CH_B
VCC GHD
+10Y GHD

Pin | Signal Bezei chnung

1 G\D Masse (ImBild der rechteckige Pin)

2 +24V Spannungsver sorgung der Baugruppe (Ei ngang)

3 TxD Sendel ei tung des Mdul s (Ausgang)

4 RxD Enpf angsl ei tung des Mddul s ( Ei ngang)

5 Ni cht Kont akti eren!

6 Ad3 Adr essei ngang 3 (TTL-Pegel ) (Ei ngang)

7 AD2 Adr essei ngang 2 (TTL-Pegel) (Ei ngang)

8 ADL Adr essei ngang 1 (TTL-Pegel) (Ei ngang)

9 ADO Adr essei ngang 0 (TTL-Pegel) (Ei ngang)

10 MR Ext erner Reset-Eingang (Low aktiv) (Ei ngang)

11 Ni cht Kont akti eren!

12 Ni cht Kont akti eren!

13 +5V +5V max. 50mA (Ausgang)

14 GN\D Masse

Rechte, doppelreihige Stiftleiste (B)

1 +24V Spannungsver sorgung der Baugruppe (Ei ngang)

2 +24V Spannungsver sorgung der Baugruppe (Ei ngang)

3 G\D Masse

4 Mot or +10V- Si gnal fir Motorendstufe (Ausgang)

5 G\D Masse (Versorgung fur W nkel enkoder)

6 +5V +5V (Versorgung fir W nkel enkoder) (Ausgang)

7 CH B Kanal B des W nkel enkoders (TTL-Ei ngang)

8 CH A Kanal A des W nkel enkoders (TTL-Ei ngang)

9 Ni cht Kont akti eren!

10 Ni cht Kont akti eren!

11 E2 Endschal t erei ngang 2 (Ei ngang)

12 E1l Endschal terei ngang 1 (Ei ngang)

13 GN\D Masse

14 Ni cht Kont akti eren!

15 Ni cht Kont akti eren!

16 Ni cht Kont akti eren!

17 Ni cht Kont akti eren!

18 Ni cht Kont akti eren!

19 | ndex TTL- Ei ngang: Anschl uss der | ndexspel edkoddiris (Hi gh- akti v)

20 I npos TTL- Ausgang: Hi gh=Mt or positi on esngebalt btdn Fensters
(Befehl e 1SIPSI und iSIPTi)
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21 Ni cht Kont akti eren

22 Ni cht Kont akti eren!

23 Ready TTL- Engang: Funktionsmel dung der exderuiee ERBefehl T1SRI bzw. NSSYSCONi )

24 Enabl e TTL- Ausgang: Frei gabest euerung fEndektutenéBefehl 7SEN)

25 Move TTL- Ausgang: H gh=Mtor dreht. Di eseri #usgamg Kopi e des Flagis T MOVEN |des
St at us- Regi st ers.

26 Si gn TTL- Ausgang: Drehrichtung

27 GN\D Masse

28 +5V +5V / max. 50mA (Ausgang)

Ausgang konfigurieren
Es sind 3 verschi edene Ausgangsspannungsbergiiate nb
1. £10V (Ausli ef erungskonfi guration)
2. 0..5..10V Null Drehzahl bei +5V
3. 0..10V Drehrichtung am TTL- Ausgang KSigni Pin B2
Ei ngestel It werden di ese Ausgangskonfi gueratdasesi tib (UNI) i m Regi ster Syscon s
ggf. dem O f nen bzw. SchlieBRen einer Lotbritket aupl atte.

D e Lage der LOtbrucke ist durch den held bteadarerkr.e | m Ausl i ef erungszust and si
bei den L6t pads durch eine dinne Leit er balt@rmviegibuaen. Zum O f nen der Ver bi nd
benutzen Sie bitte ein geeignetes MesserPbdernenheaser.

Ausgang Bi t 4( Uni Br icke

+10V 0 geschl ossen
0..5..10V 0 gedf f net
0..10V + Sign 1 geoéf finet

Si gn=TTL- Ausgang an Pin B26.
Si gn=Low=posi tive Drehrichtung, Sign=H glredgatdhtaing
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Technische Daten SLAR

Dat enlUbertragungsr at e
19200Bd, 8Bit, 1 Stopbit, Keine Paritat

Pegel auf den Dat eniibertragungsl ei t ungen
Es werden Pegel nach RS232 (-+12V) erwartaerbemt ge

Spannungsver sor gung
12. .30V d ei chspannung, mt Verpol schutz

St r omauf nahnme
<100mA bei 24V DC

Ausgang an Mbt or endst uf e
+10V, 0..5..10V und 0O..10V+Si gn (unschal whdey st Bndesa. 5kChm

Ei ngange W nkel enkoder
TTL- Pegel , | nnenw derstand ca. 3000 Chm
Es werden zwei, um 90° phasenver schobene Rexrhteadket ( Quadr at ur decoder)

Maxi mal zul 8ssi ge Ausqgangsfrequenz des W nkel enkode
500k Hz

Fl ankensteil heit der Enkodersignal e
Kl ei ner 500ns
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